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Варианты реализации

МЭС 2016 06.10.2016 3

 

C
ou

nt
er

In
-p

ha
se

 C
hi

rp
 

Ta
bl

e
Q

ua
dr

at
ur

e 
C

hi
rp

 
Ta

bl
e

in-phase

quadrature

CLK

 

D
ire

ct
 C

al
cu

la
tio

n 
of

  Q
ua

dr
at

ic
 

Ph
as

e

Ta
bl

e 
of

 c
os

 
sa

m
pl

es
Ta

bl
e 

of
 si

n 
sa

m
pl

es

in-phase

quadrature

CLK

 

C
ou

nt
er

In
-p

ha
se

 C
hi

rp
 

Ta
bl

e
Q

ua
dr

at
ur

e 
C

hi
rp

 
Ta

bl
e

in-phase

quadrature

CLK

A
cc

um
ul

at
or

Простейшая реализация Прямое вычисление фазы Рекурсивное вычисление фазы



Параметры ЛЧМ сигнала
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Рекурсивный алгоритм
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Реализация предложенного алгоритма в 
комплексной арифметике
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Реализация предложенного алгоритма в 
вещественной арифметике
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Эквивалентная схема
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Заключение
Предложен рекурсивный когерентный 
формирователь комплексных отсчетов 
ЛЧМ сигнала, характеризующийся 
минимальным объемом памяти, 
возможностью быстрой перестройки 
параметров.
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Спасибо за внимание!
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