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Варианты реализации
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Параметры ЛЧМ сигнала
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Рекурсивный алгоритм
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Реализация предложенного алгоритма в 
комплексной арифметике
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Реализация предложенного алгоритма в 
вещественной арифметике
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Эквивалентная схема

МЭС 2016 06.10.2016 8

z-1

ky

1
ky
−

kw
1

kw
−

g

z-1

1 ,0k kx w δ−=

0 0j+

0 0j+

1 ,0k ku y δ−=

1

2

( ) ( )
( ) ( )

( )
( )

2

1 2 1 2

exp 2W 1H .
X exp 2 exp 2

s

s s

j aT zz
z

z j aT z z j aT−
= = =

− − −

( )2
1 exp 2p sz j aT=

instantaneous pole

Rez

Imz

1

1

-1

-1

Rez

Imz

1

1

-1

-1

( )2
1 exp 2p sz j aT=



Заключение
Предложен рекурсивный когерентный 
формирователь комплексных отсчетов 
ЛЧМ сигнала, характеризующийся 
минимальным объемом памяти, 
возможностью быстрой перестройки 
параметров.
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Спасибо за внимание!
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