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Многоканальный 
быстрый алгоритм 
Калмана

В.И. Джиган, «Адаптивная фильтрация 
сигналов: теория и алгоритмы», МЖ: 

Техносфера, 2013, 528 с. 
Moscow, Russia, 

http://www.technosphera.ru/lib/book/333
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