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Контакты автора: +7‐925‐008‐0903, djigan@ippm.ru

 

Институт проблем 
проектирования в 
микроэлектронике РАН

124365, г. Москва, Зеленоград, 
ул. Советская, д.3. 

ippm@ippm.ru

htttp://www.ippm.ru
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